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r Ortoimagen: Imagen con datos georreferenciados de la
superficie de la tierra, obtenida por satélite o por sensores
aerotransportados.

r Una ortoimagen es una imagen raster que ha sido corregida
geométricamente (ortorrectificada) para eliminar las distorsiones
causadas por las diferencias de elevacion, la inclinacion del sensor y
en su caso, por la optica de la camara. Su finalidad es obtener datos
con una precision acorde a un mapa topografico dado.
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Esta especificacion afecta a imagenes de radio, en el visible o
infrarrojo:

- Escaneados de positivos o negativos.

- Sensores digitales aerotransportados (tanto camaras como
sensores tipo push-broom).

- Imagenes de satélite de la Tierra.
- Sistemas de imagenes radat.

- LiDAR (Light Detection And Ranging) imagenes de intensidad
generadas a partir de nubes de puntos.
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No se aplican a: Othoimagiey 01 #ﬁ

- Datos de rayos X o gama.
- Imagenes oblicuas (sin ortorrectificar).
- Imagenes terrestres (ejm. camaras en tierra o vehiculos terrestres).

- Imagenes aéreas de video. (81 se incluyen las imagenes ya
ortorrectificadas obtenidas desde fotogramas de video)

- Imagenes del fondo marino desde sensores submarinos.

- Imagenes de observaciones por satélite de parametros
oceanograficos (temperatura, color del océano, etc.).

- Imagenes meteorologicas.

- Productos derivados de ortoimagenes (por ejemplo, la cobertufa
del suelo, uso del suelo, etc.) Objeto de los anexos &

correspondientes.
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r Parala representacion espacial de las ortoimagenes, se ha escogido la

“Grid Coverage”, definida en la ISO 19123.

r El elemento clave del modelo de datos es la “orthoimage coverage”
(cobertura de ortoimagenes) que puede pertenecer a su vez a otra
cobertura “OrthoimageAggregation”.

r La “Orthoimagery covered” puede estar formada por ortoimagenes
capturadas en diferentes fechas. L.os “mosaic elmenents” (elementos
del mosaico) aportan la posibilidad de representar espacialmente
dicha fechas de adquisicion.

r “Mosaic elmenents” posee el subtipo “SingleMosaicElement”
cuando se refiere a una sola imagen o “AggregatedMosaicElement”
a varias con la misma fecha.

R
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r Las “orthoimage coverages” que se agreguen, necesitaran
alinearse, encajar en una malla comun. Cuando esto se realice a
nivel europeo, sera necesario utilizar una malla pan-europea

“pan-European grid”.
r El TWG recomienda usar la Grid_ ETRS89-GRS80, basada en

coordenadas geograficas. El almacenamiento en geograficas
minimiza los problemas de interoperabilidad

r Cuando se necesite usar una proyeccion, pueden realizarse
transformaciones al vuelo sobre el area de interés.
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Modelo de datos UML Othoimagery - Ol

" Frompadage: Genedc Conceptual Madel | | From package: Foundation Schemas/ (SO TC211/1S0 |
k 1#123 Coverage geometry and functions 1

e PO ... Quadritateral Grid: CV_SequenceRule :
. Cov erage Function Y + type OV_SeguenceType = linear d
: rﬂ:u::.:u&?rm + ruleDefinition: ChamoterSting . + sanDirection: Sequence<CharacterSting> E
| ' Y + ruleRefensnce: WURI ‘ i . :
afeatureTypes
OrthoimageCoverage
+ ingpireid: Identifier
+ domainExtent: EX_Extent [1.7]
+ interpolationType: IntepolaionMethodValue = nearestneighbor] +mosaicElement «featureType»
MosaicElement
«voidable» «voidablex
+ footprint: GM_MultiSurface ~| + inspireld: Identifier [0..1]
+ name: CharacterStnng [0..1] 07| + geometry: GM_MultiSurface
+ phenomenonTime. TM_Period [0..1] + phenomenonTime: TM_Period
avoidable, lifeCycleinfor
+ beginLifespanVerson- TM_Postion
+ endLifespanVerson: TM_Postion [0..1]
constraints
{domainDimensionis2} 6.
{originDimensionis2} E -
{domainRequiresCRS} <> xfeaiureType» _ -a:feature_Type»
{domainExtentContainsGeographicElement] AggregatedMosaicElement | SingleMosaicElement
frangeSetValuesAre OfTypeinteger} _
{identical OffsetVectorsWithin OrthoimageAggregation} «voidable» _ .
{acquistionTimeRequired} + imageSourceReference: CharacterString [0..1
M=
+contributingOrthoimageCoverage S »
a.= ~

zdataType»
OrthoimageAggregation

acodelist»
InterpelationMethodValue

+ contributingFootprint: GM_MultiSurface

|+ contibutingFootprint: GM_MultiSurface

2012-10-19 Reunion GTIDEE Madrid



gt Consejo Superior Geografico

111 Jornadas Ibéricas de las Infraestructuras de Datos Espaciales

Juan José Peces
Instituto Geografico Nacional

L jipeces@fomento.es I
{ 925989271 3
| | |

"‘:;“E; 7 - A = : |
=18 . i — !
Pt il ! TINE) MR Eam rem] me s ot B ———

2012-10-19 Reunion GTIDEE Madrid 9


mailto:jjpeces@fomento.es

